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Zintegrowany Rejestr Kwalifikacji

Whniosek o wiaczenie do ZSK kwalifikacji WOLNORYNKOWEJ

Potwierdzenie spetniania warunkow do ztozenia wniosku

Potwierdzam, iz podmiot sktadajacy wniosek spetnia warunki uprawniajace go do ztozenia wniosku o wigczenie kwalifikaciji
wolnorynkowej do Zintegrowanego Systemu Kwalifikacji okreslone w art. 14 ustawy o ZSK. Z wnioskiem o wtaczenie kwalifikacji
wolnorynkowej do ZSK moze wystgpi¢ podmiot prowadzacy zorganizowang dziatalno$¢ w obszarze gospodarki, rynku pracy,
edukacji lub szkolen.}

Osoba procedujaca

Nazwa kwalifikaciji

Operowanie bezzatogowymi, zdalnie sterowanymi i autonomicznymi pojazdami podwodnymi

Nazwa kwalifikacji w jezyku angielskim

ROV Operator

Skrocona nazwa kwalifikacji

Operator bezzatogowych pojazdéw podwodnych

Proponowany poziom Polskiej Ramy Kwalifikacji

0.0 ;0 ,0s4 0,0 g4

Odniesienie do poziomu Sektorowych Ram Kwalifikacji (SRK)

Brak odpowiedniej Sektorowej Ramy Kwalifikacji

Nazwa Sektorowej Ramy Kwalifikaciji

Proponowany poziom Sektorowej Ramy Kwalifikacji

0.0 ,0 000,00

Podstawowe informacje o kwalifikacji

Osoba posiadajgca niniejszg kwalifikacje potrafi w sposéb bezpieczny i efektywny prowadzi¢ operacje bezzatogowymi, zdalnie
sterowanymi i autonomicznymi pojazdami podwodnymi witgczajgc w to wodowanie, podejmowanie z wody i kierowanie. Jest
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gotowa do reagowania w sytuacjach awaryjnych. Osoba posiadajgca kwalifikacje formutuje komunikaty w sposéb zrozumiaty dla
pozostatych oséb prowadzacych lub nadzorujgcych operacje. Wykorzystuje wiedze w zakresie uzytkowania systemow
nawigacyjnych oraz sonaréw. Potrafi operowa¢ manipulatorami. Potrafi wykona¢ prace kalibracyjne, konserwacyjne, proste prace
serwisowe oraz przeprowadzi¢ diagnostyke pojazdu podwodnego. Posiada wiedze na temat $rodowiska wod morskich oraz
srodlgdowych niezbedng do bezpiecznego prowadzenia prac podwodnych. Postuguje sie wiedzg na temat budowy jednostek
ptywajacych oraz budowli hydrotechnicznych. Uzywa $rodkéw ochrony osobistej w trakcie prowadzonych operaciji. W trakcie
wykonywania zadan zawodowych stosuje zasady bezpieczernstwa i ochrony Srodowiska. Stosuje sie do prawno-administracyjnych
wymogow prowadzenia operacji.

Kwalifikacja jest skierowana do 0s6b zainteresowanych praca w sektorach, w ktérych wykorzystywane sg pojazdy podwodne do
inspekciji, konserwacji i badan srodowiskowych.

Kwalifikacjg moga by¢ zainteresowane nastepujace grupy::

e  Absolwenci szkét technicznych i branzowych (np. technik mechatronik, elektronik, automatyk, mechanik okretowy), ktorzy
chca specjalizowaé sie w systemach pojazdéw podwodnych.

e  Studenci i absolwenci kierunkéw inzynieryjnych (np. inzynieria morska, automatyka i robotyka, oceanotechnika,
elektrotechnika, nawigacja morska).

e Pracownicy sektora offshore, ktérzy chcg zdoby¢ nowe kwalifikacje lub podnie$¢ swoje kompetencje.

e  Specjalisci z branzy hydrografii i inzynierii podwodnej, ktdrzy chca rozszerzy¢ zakres swoich ustug o wykorzystanie
bezzatogowych pojazdéw podwodnych.

e Osoby pracujgce w ratownictwie morskim i poszukiwaniach podwodnych, ktére chca wykorzystywaé bezzatogowe pojazdy
podwodne w operacjach inspekcyjnych i badawczych.

Kwalifikacja ,Operator bezzatogowych, zdalnie sterowanych i autonomicznych pojazdéw podwodnych” otwiera szerokie mozliwosci
zatrudnienia i dalszego rozwoju w branzach zwigzanych z technologig podwodna, inzynierig morska i offshore.

Mozliwosci zatrudnienia:

e Przemyst offshore i energetyka odnawialna — inspekcja i konserwacja morskich farm wiatrowych, kabli podmorskich, platform
wiertniczych.

e Przemyst naftowy i gazowy (oil & gas) — prace podwodne zwigzane z rurociggami, instalacjami wydobywczymi i konstrukcjami
podwodnymi.

e Inzynieria hydrotechniczna — inspekcja mostéw, zapér, budowli portowych i innych obiektéw wodnych.

e Hydrografia i badania oceanograficzne — badania dna morskiego, eksploracja surowcéw mineralnych, monitorowanie
ekosystemow.

e Ochrona $rodowiska i badania ekologiczne — monitorowanie stanu srodowiska wodnego, inspekcje obszaréw chronionych,
wykrywanie i neutralizacja wyciekéw ropy.

Ratownictwo wodne i operacje poszukiwawcze — odnajdywanie wrakéw, odzyskiwanie zatopionego sprzetu, poszukiwanie osob
zaginionych.

Objetos¢ kwalifikacji [w godz.]

120

Syntetyczna charakterystyka efektow uczenia sie

Osoba posiadajaca niniejsza kwalifikacje potrafi w spos6b bezpieczny i efektywny prowadzi¢ operacje bezzatogowymi, zdalnie
sterowanymi i autonomicznymi pojazdami podwodnymi witgczajac w to wodowanie, podejmowanie z wody i kierowanie. Jest
gotowa do reagowania w sytuacjach awaryjnych. Osoba posiadajgca kwalifikacje formutuje komunikaty w sposéb zrozumiaty dla
pozostatych oséb prowadzacych lub nadzorujacych operacje. Wykorzystuje wiedze w zakresie uzytkowania systemow
nawigacyjnych oraz sonaréw. Potrafi operowac¢ manipulatorami. Potrafi wykonaé prace kalibracyjne, konserwacyjne, proste
prace serwisowe oraz przeprowadzi¢ diagnostyke pojazdu podwodnego. Posiada wiedze na temat srodowiska wod morskich
oraz $rédladowych niezbedng do bezpiecznego prowadzenia prac podwodnych. Postuguje sie wiedzg na temat budowy
jednostek ptywajacych oraz budowli hydrotechnicznych. Uzywa srodkéw ochrony osobistej w trakcie prowadzonych operacji. W
trakcie wykonywania zadan zawodowych stosuje zasady bezpieczenstwa i ochrony srodowiska. Stosuje sie do prawno-
administracyjnych wymogdéw prowadzenia operacji.

Zestawv efektow uczenia sie
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Numer zestawu

1

Poziom PRK zestawu
0,0 ;0 ,0 s 0 ;0 ¢4

Nazwa zestawu

Obstuga i eksploatacja systemoéw zdalnie sterowanych ptywajacych pojazdéw podwodnych (ROV), autonomicznych
ptywajacych pojazdéw podwodnych (AUV), zdalnie sterowanych gasienicowych pojazdéw podwodnych (BC)

Efekty uczenia si¢

Numer efektu Nazwa efektu

1 Przygotowuje bezzatogowy pojazd podwodny do rozpoczecia pracy

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

a weryfikuje gotowos$é pojazdu zgodnie z listg kontrolna;

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

b sprawdza komunikacje miedzy stanowiskiem operatora a pojazdem;

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

G wskazuje ewentualne nieprawidtowosci gotowosci pojazdu.
Numer efektu Nazwa efektu
2 Stosuje zasady BHP w trakcie pracy z pojazdem

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

a omawia srodki ochrony osobistej w trakcie operacji bezzatogowym pojazdem
podwodnym;

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

b organizuje stanowisko pracy zgodnie z obowigzujacymi wymaganiami ergonomii,
przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony przeciwpozarowej i ochrony
Srodowiska.
Numer efektu Nazwa efektu
3 Operuje bezzatogowym pojazdem podwodnym zdalnie sterowanym

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

a woduje pojazd;

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

b przemieszcza bezzatogowy pojazd podwodny po zaplanowanej trasie we wszystkich
mozliwych kierunkach;

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

G wskazuje parametry poszczegdlnych systemoéw (np. stan zasilania, szczelnosci);

Numer kryterium Kryterium weryfikacji
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wykorzystuje dostepne funkcje stabilizacji pojazdu;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

e

podejmuje pojazd z wody;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

f

sprawdza stan pojazdu zgodnie z lista kontrolna.

Numer efektu

Nazwa efektu

4

Operuje bezzatogowym pojazdem podwodnym autonomicznym

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

konfiguruje parametry pojazdu i misji;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

b

woduje pojazd;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

C

uruchamia misje;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

d

wskazuje parametry poszczegdélnych systeméw (np. stan zasilania, szczelnosci);

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

e

nadzoruje poprawnosé wykonywania misji przez pojazd;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

f

podejmuje pojazd z wody;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

g

sprawdza stan pojazdu zgodnie z lista kontrolna.

Numer efektu

Nazwa efektu

5

Operuje bezzatogowym pojazdem podwodnym gasienicowym.

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

woduje pojazd;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

b

przemieszcza bezzatogowy pojazd podwodny we wszystkich mozliwych kierunkach;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

c

wskazuje parametry poszczegdlnych systeméw (np. stan zasilania, szczelnosci);

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

d

wykorzystuje dostepne funkcje stabilizacji kursu jazdy pojazdu;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji
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podejmuje pojazdu z wody;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

f

sprawdza stan pojazdu zgodnie z lista kontrolna.

Numer efektu

Nazwa efektu

6

Rozpoznaje obiekty z wykorzystaniem systemdw wizyjnych

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

rozpoznaje obiekt pod wodg z wykorzystaniem kamery;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

b

rozpoznaje obiekt pod wodg z wykorzystaniem sonaru;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

(¢

dobiera natezenie o$wietlenia do panujacych warunkow.

Numer efektu

Nazwa efektu

7

Nawiguje pojazdem z wykorzystaniem poktadowych systeméw pozycjonowania

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

przemieszcza bezzatogowy pojazd podwodny z miejsca wodowania do wyznaczonych

Numer kryterium

wspotrzednych;

Kryterium weryfikacji

b

wskazuje wspétrzedne pojazdu w systemie hydrolokalizacii;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

Cc

lokalizuje pojazd wzgledem bazy z wykorzystaniem np. kompasu, czujnika gtebokosci.

Numer efektu

Nazwa efektu

8

Organizuje prace zespotu

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

omawia zasady doboru zespotu do operacji bezzatogowym pojazdem podwodnym;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

b

formutuje krétkie i zrozumiate wypowiedzi umozliwiajace komunikowanie sig w zespole.

Numer efektu

Nazwa efektu

9

Wykonuje operacje podwodne z wykorzystaniem manipulatoréw

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

chwyta obiekt w manipulator, np. chwytak, ramie robotyczne;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji
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unosi obiekt z dna.

Numer efektu

Nazwa efektu

10

Diagnozuje i konserwuje bezzatogowe pojazdy podwodne

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

identyfikuje awarie;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

b

przeglada historie dziatania podzespotéw pojazdu;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

C

wskazuje postepowanie poawaryjne;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

d

wymienia uszczelnienia w obudowach podwodnych;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

e

taczy kable przy uzyciu dostepnych rozwigzan producenta;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

f

mierzy parametry pradowe z wykorzystaniem przyrzagddéw pomiarowych, np multimetr

Numer kryterium

(rezystancja, ciagtos¢ obwodu);

Kryterium weryfikacji

g

wykonuje prace konserwacyjne zgodnie z zaleceniami producenta.

Numer efektu

Nazwa efektu

11

Tworzy raport z misji bezzatogowego pojazdu podwodnego

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

okresla ilos¢ zakonczonych zadan;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

b

okresla stopien poprawnos$ci wykonania misji;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

(¢}

uwzglednia w raporcie sytuacje awaryjne pojazdu.

Numer zestawu

2

Poziom PRK zestawu

0.0 ;0 48 s0 0,0 g0

Nazwa zestawu

Wiedza z obszaru branzy morskiej i $rédlgdowej

Efekty uczenia si¢

Numer efektu Nazwa efektu
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Charakteryzuje wykorzystanie bezzatogowych pojazdéw podwodnych

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

omawia klasyfikacje bezzatogowych pojazdéw podwodnych;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

b

omawia budowe zdalnie sterowanych i autonomicznych bezzatogowych pojazdoéw

Numer kryterium

podwodnych zgodnie z ich klasyfikacja;

Kryterium weryfikacji

(¢}

omawia zastosowanie bezzatogowych pojazdéw podwodnych w branzy morskiej;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

d

omawia zastosowanie bezzatogowych pojazdéw podwodnych w branzy $rédlgdowej;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

e

omawia pozostate zastosowanie bezzatogowych pojazdéw podwodnych.

Numer efektu

Nazwa efektu

2

Charakteryzuje zasady zapewnienia bezpieczernstwa w branzy morskiej

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

omawia czynniki zewnetrzne (np. pogoda i stres) lub wewnetrzne (np. awarie, wypadki)

Numer kryterium

wptywajgce na bezpieczenstwo oséb i mienia na morzu;

Kryterium weryfikacji

b

omawia sposoby zarzgdzania ryzykiem na morzu, wg miedzynarodowego kodeksu

Numer kryterium

zarzadzania bezpieczenstwem (ISM code);

Kryterium weryfikacji

C

omawia zasady ochrony $rodowiska wg miedzynarodowej konwencji o zapobieganiu

Numer efektu

zanieczyszczaniu morza przez statki.

Nazwa efektu

3

Charakteryzuje jednostki morskie

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

omawia rodzaje statkéw morskich, z uwzglednieniem budowy podwodnych czesci

Numer kryterium

kadtubow statkow;

Kryterium weryfikacji

b

omawia rodzaje instalacji hydrotechnicznych z sektora offshore, np. wiatraki, platformy,

Numer kryterium

jackup;

Kryterium weryfikacji

(¢}

omawia portowe budowle hydrotechniczne, np. $luzy, turbiny wodne tamy, wodospady,

Numer efektu

spietrzenia.

Nazwa efektu
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Charakteryzuje zasady zapewnienia bezpieczeristwa w branzy srodlgdowej

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

omawia czynniki zewnetrzne (np. pogoda i stres) lub wewnetrzne (np. awarie, wypadki)

Numer kryterium

wptywajgce na bezpieczenstwo oséb i mienia na akwenach $rédladowych;

Kryterium weryfikacji

b

omawia prawno administracyjne warunki wykonywania operacji bezzatogowym pojazdem

Numer efektu

podwodnym na akwenach $rédlagdowych.

Nazwa efektu

5

Charakteryzuje aktualne trendy w branzy

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

a

omawia aktualne trendy w branzy bezzatogowych pojazdéw podwodnych;

Numer kryterium

Kryterium weryfikacji

b

podaje zrodta informacji o nowych technologiach w tematyce bezzatogowych pojazdéw

Numer zestawu

podwodnych.

3

Poziom PRK zestawu
0,0 ;0 ,4:0:,0,0 0

Nazwa zestawu

Wiedza z obszaru pilotowania pojazdéw w r6znych warunkach $rodowiskowych

Efekty uczenia sie

Numer efektu

Nazwa efektu

1

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium

Charakteryzuje zasady planowania i realizacji operacji bezzalogowym pojazdem podwodnym

Kryterium weryfikacji

a

omawia kryteria oceny warunkéw srodowiskowych np. prady morskie, widocznosé,

Numer kryterium

uksztattowanie dna) w zaleznosci od operacji bezzatogowym pojazdem podwodnym;

Kryterium weryfikacji

b

omawia wyposazenie techniczne bezzatogowego pojazdu podwodnego w zaleznosci od

Numer kryterium

operacji;

Kryterium weryfikacji

c

omawia zagrozenia wystepujace w trakcie operacji bezzatogowym pojazdem podwodnym

Numer kryterium

na jednostce ptywajacej;

Kryterium weryfikacji

d

omawia sposoby wodowania, dokowania i podejmowa z wody poszczegdlnych

bezzatogowych pojazdéw podwodnych.
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Numer efektu Nazwa efektu

2 Charakteryzuje systemy wodowania i podejmowania bezzatogowych pojazdéw podwodnych

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

a omawia rodzaje systemoéw wodowania i podejmowania bezzatogowych pojazdéw
podwodnych;

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

b okresla wptyw warunkéw srodowiskowych na bezpieczenstwo wykorzystania systemow
wodowania i podejmowania pojazdow.

Numer efektu Nazwa efektu

3 Charakteryzuje czynnosci konserwacyjne i modyfikacje

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

a omawia zasady kalibracji i wyréwnywania czujnikéw oraz systeméw pomiarowych;

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

b omawia zasady konserwacji bezzatogowych pojazdéw podwodnych;

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

G omawia zasady montazu i konfiguracji nowych podsystemoéw pojazdu (np. czujniki,
manipulatory, o$wietlenie).

Numer zestawu

4

Poziom PRK zestawu
0,0 ;0 ,0 s 0 ;0 ¢4

Nazwa zestawu

Wiedza z obszaru obstugi i interpretacji danych sonarowych

Efekty uczenia si¢

Numer efektu Nazwa efektu

1 Charakteryzuje urzadzenia sonarowe

Kryteria weryfikaciji

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

a omawia zasade dziatania sonaréw;

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

b omawia zasady obstugi sonaréw;

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

G omawia zasady interpretacji obrazéw sonarowych do identyfikacji obiektow i
uksztattowania dna.

Numer efektu Nazwa efektu

2 Charakteryzuje wykorzystanie sonaréw w nawigacji
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Kryteria weryfikacji

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

a omawia zastosowanie sonaréw w nawigacji;

Numer kryterium Kryterium weryfikacji

b omawia wykorzystanie integracji danych sonarowych z innymi systemami nawigacyjnymi
(np. GPS, systemy akustycznego pozycjonowania).

W razie potrzeby warunki, jakie musi spetnia¢ osoba przystepujaca do walidaciji

Brak warunkow}

Warunki, jakie musi spetnia¢ osoba przystepujaca do walidacji

W razie potrzeby inne, poza pozytywnym wynikiem walidacji, warunki uzyskania kwalifikacji
Brak warunkdéw}

Inne, poza pozytywnym wynikiem walidacji, warunki uzyskania kwalifikacji

Ramowe wymagania dotyczace walidacji, w tym:

a) wymagania dotyczgce metod przeprowadzania walidacji

Podczas walidacji stosowane sa nastepujace metody:

- test teoretyczny,

- wywiad ustrukturyzowany,

- obserwacja w warunkach symulowanych lub rzeczywistych,

- wywiad swobodny (rozmowa z komisjg).

Walidacja sktada sie z czesci teoretycznej i czesci praktycznej.

Zaliczenie czesci teoretycznej warunkuje dopuszczenie do czesci praktycznej. W czesci teoretycznej stosowane sg metody

test teoretyczny oraz wywiad ustrukturyzowany. W czesci praktycznej stosowana jest metoda obserwaciji w warunkach
symulowanych lub rzeczywistych, ktéra moze by¢ potaczona z metodg wywiadu swobodny (rozmowa z komisja).

b) wymagania dotyczace osob przeprowadzajacych walidacje
Komisja walidacyjna sktada sie z minimum dwéch osob. Przewodniczacy komisji jest wybierany sposréd cztonkéw komisji.

Osoby wchodzace w sktad komisji walidacyjnej musza spetniaé tacznie wszystkie ponizsze warunki, przy czym kazda z oséb
musi spetnia¢ minimum dwa z ponizszych warunkéw:

- posiada udokumentowane dos$wiadczenie w operowaniu zdalnie sterowanymi pojazdami podwodnymi typu “Working
ROV” w wymiarze minimum 200 godzin, w ostatnich 5 latach;

- posiada udokumentowane dos$wiadczenie w operowaniu zdalnie sterowanymi gasienicowymi pojazdami podwodnymi w
wymiarze minimum 200 godzin, w ostatnich 5 latach;

- posiada udokumentowane dos$wiadczenie w operowaniu autonomicznymi pojazdami podwodnymi w wymiarze minimum
200 godzin, w ostatnich 5 latach;

- posiada wyksztalcenie techniczne zwigzane z branzg morska lub $rédlgdowa.
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Wszystkie osoby wchodzace w sktad komisji muszg posiadac¢ podstawowe przeszkolenie w zakresie bezpieczenstwa na
morzu (zgodnie z wymogami Konwencji STCW).

¢) wymagania dotyczace warunkéw organizacyjnych i materialnych niezbednych do prawidtowego i bezpiecznego
przeprowadzania walidacji

Instytucja certyfikujgca powinna zapewnic:
1. Przestrzen do przeprowadzenia cze$ci teoretycznej walidaciji
2. Przestrzen do przeprowadzenia czesci praktycznej walidacji, z wyposazeniem:

a) dostep do akwenu wodnego o minimalnych parametrach z mozliwoscig wodowania pojazdéw. (dtugosc¢, szerokosé oraz
gtebokos¢ akwenu adekwatna do operowania posiadanymi pojazdami podwodnymi)

b) Zdalnie sterowany ptywajacy pojazd podwodny (ROV), Autonomiczny ptywajacy pojazd podwodny (AUV), Zdalnie
sterowany gasienicowy pojazd podwodny (BC)

c) stanowisko umozliwiajace wodowanie kazdego rodzaju z wymienionych pojazdow

d) stanowisko do przeprowadzania prac technicznych wyposazone w:

- sprzet do pomiaréw elektrycznych (multimetr)

- zestaw narzedzi serwisowych

- sprzet do tgczenia kabli

- zapasowe uszczelnienia pojazdu

e) s$rodki ochrony osobistej tj.: rekawice ochronne, okulary ochronne, kask, kamizelki odblaskowe, kamizelki ratunkowe
f)  stanowisko do operowania pojazdami, zabezpieczone przed warunkami atmosferycznymi, wyposazone w:
- jednostke kontrolujgca pojazd podwodny

- ekran pozwalajgcy na wyswietlanie danych z urzgdzeh pomiarowych pojazdu

- o$wietlenie

- zasilanie awaryjne

Osoba podchodzgca do walidacji musi posiadaé wtasng odziez roboczg dostosowang do wymagan okreslonych przez IC.

d) ewentualnie dodatkowe informacje na temat ramowych wymagan dotyczacych walidacji

Instytucja Certyfikujgca wydaje suplement do certyfikatu, pozwalajacy na rejestrowanie godzin pracy, w formie np. ksigzeczki.
Suplement powinien zawiera¢ co najmniej:

- dane identyfikacyjne posiadacza suplementu: imig, nazwisko, data urodzenia, nr certyfikatu.

- data wykonywania pracy,

- miejsce pracy pojazdu,

- czas pracy pojazdem,

- rodzaj/typ pojazdu,

poswiadczenie wykonanej pracy przez upowazniong osobe.

Zgodnos¢ kwalifikacji wolnorynkowej z potrzebami spotecznymi lub rynku pracy, poparta danymi wynikajacymi z analizy
potrzeb rynku pracy i grup osob, do ktérych dana kwalifikacja w szczegolnosci jest kierowana

Niniejsza kwalifikacja odpowiada na rosnace zapotrzebowanie rynku na specjalistéw w obszarze operacji podwodnych. Rozwd;j
technologii, automatyzacji oraz wzrost znaczenia eksploracji i monitoringu podwodnego sprawia, ze liczba miejsc pracy dla
operatoréw ROV dynamicznie roénie. Wigczenie tej kwalifikacji do Zintegrowanego Systemu Kwalifikacji jest kluczowe dla
standaryzacji umiejetnosci w branzy.
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Potrzeby branzy i sektora
1. Dynamiczny rozwdj sektora offshore

Morska energetyka wiatrowa stanowi kluczowy obszar inwestycji w Polsce. Zgodnie z "Polityka Energetyczng Polski do 2040 roku”
(https://www.gov.pl/web/klimat/polityka-energetyczna-polski, Ministerstwo Klimatu i Srodowiska, 2021), do 2040 roku planowane
jest powstanie farm wiatrowych o tacznej mocy przekraczajacej 11 GW. W pierwszym etapie do 2030 roku przewiduje sie
uruchomienie projektéw o mocy okoto 5,9 GW, co generuje ogromne zapotrzebowanie na specjalistow zajmujacych sie
eksploatacja, inspekcjami i konserwacjg infrastruktury podwodne;.

Inwestycje w polskie porty zwigzane z obstuga farm wiatrowych obejmujg rozbudowe portow w Gdyni, Lebie i Gdansku, ktére majg
sta¢ sie hubami logistycznymi dla sektora offshore (Raport "Energetyka Wiatrowa w Polsce 2023" https://www.psew.pl/wp-
content/uploads/2024/10/Wind-energy-in-Poland-Report-2024.pdf)

Woydobycie surowcédw z dna morskiego — PGNiG oraz inne spétki energetyczne inwestujg w eksploatacje zasobdw naturalnych pod
dnem Morza Battyckiego, co zwieksza zapotrzebowanie na wyspecjalizowanych operatorow ROV
(https://isap.sejm.gov.pl/isap.nsf/download.xsp/WMP20210000264/0/M20210264.pdf).

2. Zapotrzebowanie na operatoréw systemoéw podwodnych (ROV, AUV, Bottom Crawler)
ROV (Remotely Operated Vehicles) — pojazdy sterowane zdalnie

- Wykorzystywane do inspekcji i konserwacji podwodnych elementow infrastruktury offshore, w tym fundamentéw turbin
wiatrowych, kabli energetycznych i rurociggow.

- Operatorzy ROV sg kluczowi w operacjach poszukiwawczo-ratowniczych, badaniach geologicznych oraz wsparciu nurkéw
komercyjnych.

AUV (Autonomous Underwater Vehicles) — autonomiczne pojazdy podwodne

- Stosowane do zbierania danych oceanograficznych, mapowania dna morskiego, wykrywania wyciekéw i monitorowania
Srodowiska.

- Operatorzy z umiejetnoscig programowania misji AUV sg coraz bardziej poszukiwani, szczegdlnie w branzy hydrograficznej i
badawcze;.

Bottom Crawler — pojazdy gasienicowe do zadan specjalnych

- Maja kluczowe znaczenie w inspekcji i konserwacji podwodnych elementéw infrastruktury offshore oraz w eksploataciji
surowcdw morskich.

Zastosowanie tych technologii wymaga wysoko wykwalifikowanej kadry, zdolnej do obstugi, planowania misji i diagnostyki zaréwno
klasycznych systeméw ROV, jak i bardziej zaawansowanych jednostek AUV oraz Bottom Crawler.

Podobienstwa i roznice w odniesieniu do kwalifikacji o zblizonym charakterze, w szczegdlnosci kwalifikacji wigczonych
do Zintegrowanego Systemu Kwalifikacji

Brak kwalifikacji wykazujacych podobienstwa.

Nalezy zaznaczy¢ ponizsze pole jesli dotyczy

Kwalifikacja moze by¢ przydatna dla uczniéw szkét branzowych lub technikdw ksztatcgcych sie w okreslonych zawodach}

Wskaz zawody szkolnictwa branzowego, z ktorymi zwigzana jest kwalifikacja

Technik urzgdzen i systeméw energetyki odnawialnej - elektroenergetyczna (ELE), Technik pozarnictwa - ochrony i
bezpieczenstwa oséb i mienia (BPO), Technik budownictwa wodnego - transportu wodnego (TWO), Technik mechanik okretowy
- transportu wodnego (TWO), Technik nawigator morski - transportu wodnego (TWO), Technik zeglugi srodladowe;j - transportu
wodnego (TWO)

Nalezy zaznaczy¢ ponizsze pole jesli dotyczy

D Kwalifikacja zawiera wspdlne lub zblizone zestawy efektéw uczenia sie z ,dodatkowymi umiejetnosciami zawodowymi” w
zakresie wybranych zawoddéw szkolnictwa branzowego}

Wskaz ,,dodatkowe umiejetnosci zawodowe” w zakresie wybranych zawodéw szkolnictwa branzowego zawierajace
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wspolne lub zblizone zestawy efektow uczenia sie

Inne przestanki potwierdzajace zgodnos¢ kwalifikacji wolnorynkowej z rozpoznanymi potrzebami rynku pracy i grup osob,
do ktérych dana kwalifikacja wolnorynkowa w szczegdlnosci jest kierowana

Sposadb opisania efektéw uczenia sie pozwoli na sprawdzenie posiadania kompleksowej wiedzy i umiejetnosci w zakresie
operowania zdalnie sterowanymi i autonomicznymi pojazdami podwodnymi. Posiadanie niniejszej kwalifikacji w potaczeniu z
innymi kwalifikacjami lub uprawnieniami (np. spawanie podwodne), pozwoli na wykonywanie ustug w szerokim zakresie w
nowopowstajgcym sektorze energetyki wiatrowe;.

Sposdb walidacji polegajacy na potwierdzeniu efektow uczenia sie z czesci teoretycznej, ktdry warunkuje przystgpienie do czesci
praktycznej pozwala na zarzgdzanie ryzykiem w trakcie walidacji.

Okres kwallifikacji ograniczony do 5 lat podyktowany jest faktem utraty z biegiem czasu zdolnosci manualnych operatora do
bezpiecznego wykonywania zadan. Odnawianie kwalifikacji poprzez dodatkowe szkolenie pozwoli na takze na cykliczne
usystematyzowanie i uzupetnienie wiedzy o nowe rozwigzania, procedury czy przepisy.

Okres waznosci certyfikatu kwalifikacji

Certyfikat jest wazny 5 lat

Warunki przedituzenia waznosci certyfikatu

Warunkiem przedtuzenia certyfikatu jest udziat w szkoleniu aktualizujagcym, prowadzonym przez IC lub podmiot wyznaczony oraz
posiadanie udokumentowanych minimum 500 godzin wypracowanych na pojazdach typu ROV, AUV, BC, w okresie waznosci
certyfikatu.

Kod Miedzynarodowej Standardowej Klasyfikacji Edukacji (ISCED)

0716 - Pojazdy samochodowe, statki i samoloty

Kod PKD wg klasyfikacji 2025

09.10.Z - Dziatalno$¢ ustugowa wspomagajaca eksploatacje zt6z ropy naftowej i gazu ziemnego, 52.22.A - Dziatalno$¢ ustugowa
wspomagajaca transport morski

Kod PKD wg klasyfikacji 2007

Minister wlasciwy wskazany przez wnioskodawce

Minister Infrastruktury

Minister wiasciwy rozpatrujacy wniosek

Minister Infrastruktury

W razie potrzeby, uzasadnienie wskazania ministra wlasciwego przez wnioskodawce

Whnioskodawca
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Osrodek Szkolenia Zawodowego Gospodarki Morskiej Sp. z 0.0.

Dane podmiotu (dane uzupetniane automatycznie z bazy ZRK)

Ulica

PI. Batorego

Numer budynku

4

Numer lokalu

9ab

Kod pocztowy

70-207

Miejscowos$¢

Szczecin

Numer NIP

8521857888

Numer KRS, o ile zostat nadany

0000189920

Numer identyfikacyjny w przypadku osoby zagranicznej

Imig i nazwisko osoby uprawnionej do reprezentowania podmiotu

Imie

Nazwisko
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E-mail osoby sktadajacej wniosek

Osoba do kontaktu w sprawie wniosku

Nalezy wskaza¢ dane kontakiowe osoby, do ktorej bedg mogli zwracaé sie pracownicy ministerstwa rozpatrujacego wniosek,
np. w przypadku potrzeby dyskusiji o tresci opisu kwalifikacji.

Imie

Nazwisko

E-mail

Numer telefonu

Klauzula RODO

Oswiadczam, ze jestem uprawniony/a do przekazywania IBE PIB danych osobowych 0s6b trzecich (pracownikéw,
wspotpracownikow, ekspertéw) oraz zobowigzuje sie spetni¢ wzgledem tych osob obowigzek informacyjny IBE PIB, ktorego tres¢
dostepna jest w Klauzuli informacyjnej (https://cas.kwalifikacje.gov.pl/klauzula_informacyjna.pdf)}

Zataczniki do wniosku

Zataczniki

PLIK: Statut OSZGM Szczecin.pdf

Typ zatacznika

Statut

Zataczniki

PLIK: ZRK optata OSZGM Szczecin.pdf

Typ zatacznika

Potwierdzenie optaty
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Zataczniki dot. procedowania wniosku

Oswiadczenie

Oswiadczam, ze dane zawarte we wniosku o wigczenie kwalifikacji wolnorynkowej do Zintegrowanego Systemu Kwalifikacji
sg zgodne z prawda. Jestem $wiadomy odpowiedzialno$ci karnej za ztozenie fatszywego o$wiadczenia.}
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